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laturi ale poligonelor inscrise poate varia de la 1
la infinit.

De exemplu n™ 1 pentru T; =m, de unde:
V—=16"5 (59"",4 pe ord). E de observat cd, in

. 27 g . . .o
acest cas, perioada - a oscilatiunilor proprii ale

. 1 N
arcurilor este egala cu perioada t=<; a functiunei

ce represintd curba formatd de cale. Miscarea nu
mai e atunci periodicd, ci o functiune de timp inde-
finit crescanda.

Daca, teoreticesce, peridda poate avea o valoare
oare-care, in practica, cand n este mare, exista
tot-d'auna sub-perioada aproximativd, si numai
acestea sunt interesante de considerat.

(Va urma)

CONTROLOR ELECTRIC PENTRU ACELE LINILOR FERATTE MANEVRATE DE LA DISTANTA

Manevra acelor de la distantd presintd doué in-
conveniente care ar putea si devie o cauza de
seriose pericole, dacd nu s’ar lua precautiuni pentru
inlaturarea lor.

Unul dintre acesre inconveniente este nesigu-
ranta in care se gaseste acaru/ despre pozitia ocu-
patd de schimbarea liniei ; in adevér, este posibil,
ca acele si fie dirigeate cdtre una sai catre alta
din doué linii, sati chiar ca ele si ocupe o po-
zitie intermediard, fard ca acaru sd fie prevenit,
Al 2-lea inconvenient provine de la distanta, de
la care se efectuazd manevra. In adevér, este peri-
culos ca acarul sa opereze aceastd manevra cind un
tren circuland de la vérful acului s’a angajat pe
aparat, in cazul acesta o deraiare este inevitabila.

Aceste inconveniente se corigeaza intr'und mod
foarte convenabil prin diferite combinatii de apa-
rate mecanice precum : facing-pozut-lock, de D-nii
Saxby si Farmer, ruleta de sistem Siemens, apa-
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(Fig. 1).
Controlor sistem Chaperon.

ratele lui Williams si Bissing si infine aparatul
sistem /ohenegger.

Electricitatea, care tinde astd-di si se genera-
lizeze in exploatatia cdilor ferate, se poate aplica
si pentru controlarea acelor manevrate de la dis-
tantd. Controlorul sistem Claperon, se compune
dintr'un sector isolant (G) purtind o piesi meta-
lica (K'K”) (fig. 1) de care se freacd simultaneu
doué resorturi (R), in comunicatie unul cu pa-
méntu, iar altul cu o pila-electrica si cu soneria.
In stare de repaos, cele doué resorturi nu ating
piesa metalicd, si prin urmare circuitul este deschis
iar cand raiul mobil este aplicat de raiul fix, cu
alte cuvinte, cand schimbarea liniei s'a efectuat,
raiul mobil impinge o tige (T) care transmite mis-
carea sa prin ajutorul unei manivele, asupra ar-
borelui horizontal (X) care contine piesa (G), si
cu modul acesta circuitul va fi inchis, iar soneria
va functiona anuntdnd cd schimbarea liniei este
bine facutd.

Cand acul este readus in pozitia sa primitiva,
o greutate (P) fixatd de arborele (X) 'l face si
se 'nvarteascd in sens invers, si circuitul este in-
trerupt.

Controlorul Lartzgue consistd intr'o cutie de ebo-
nitd care se invarteste imprejurul unei axe hori-
zontale, si care este impdrtitd in doué comparti-
mente comunicind printr'un mic orificiu (fig. 2),
a se vedea in pag. aldturata.

In compartimentu (A) opus axei de rotatiune
existd dou¢ fire de platina termindnd un circuit
electric care contine o sonerie, cutia de eboniti
contine mercur. Céand aparatul este horizontal,
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mercurul moae cele doué fire de platind §i cu
modul acesta circuitul este inchis, si soneria func-
tioneazd ; dacd cutia se inclind, mercurul trece in
mare parte in camera (M) vecina axei de rotatiune,

(Fig.
Controlor Lartigue
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schimbarea liniei este bine fiacutd ; dacd insa dintr’o
cauzi oare-care cele doué ace vor ocupa o po-
zitie intermediard, cele doué cutii vor fi horizon-
tale, si va produce un sunet continuu, sai dacd

(Fig. 2). #
Sectie transversali a unei cutii.
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Vedere generali in sectie transversali a aparatului dupi ce s'a efectuat manevra.

si paraseste un fir de platind, prin urmare circuitul
este intrerupt, insi dupd cum orificiu de comuni-
catie este destul de mic, mercurul intrebuinteaza
un timp oare-care pentru a se scurge, i prin ur-
mare soneria se va audi intr'un timp scurt. De
ordinar se dispun doué aparate identice de fie-
care parte a liniei, la exteriorul celor doué raiuri;
aceste raiuri sunt traversate fie-care de o tige ho-
rizontald care impinge cutia de ebonitd si o face
si ocupe o pozitie inclinata, atunci céud acul s’a
aplicat pe raiul fix; cele doué aparate sunt ase-
date in serie pe acelasi circuit-electric. Asa dar,
cand acele ocupd exact una din pozitiile extreme,
cu alte cuvinte cind un ac este in contact cu
raiul corespundétor, cutia asedata in aceastd parte
se va inclina si prin urmare intrerupe circuitul,
dacd trecem la pozitia a 2, prima cutie devine
horizontala, iar a 2-a se inclind, circuitul va fi,
asa dar din nou intrerupt, insd intre aceste doué
pozitii, circuitul va fi inchis un timp foarte scurt,
din cauza greutdti cu care se scurge mercurul,
seneria va suna in acest timp, si va anunta ca

nu se produce nici un sunet, acarul va fi prevenit
cd existi o derangeare intr'un organ oare-care; din
cele expuse mai sus se vede dar, cd mercurul joacd
rol de intreruptor electric. Cand un post comandd
mai multe ace, se poate avea o singurd sonerie, cu
conditie ca fie-care circuit si contie un galvanometru,
care si indice, care este acul care a produs sunet.

Compania de Nord din Franta, intrebuinteadd
un aparat, format de un sector (A) mobil impre-
jurul unei axe (B) (fig. 3) si fixat de visa (C), un

(Fig. 3).
Controlor de ace al companiei ciilor ferate de Nord din Franfa.

resort foarte energic (D) mentine sectorul in po-
zitia indicatd pe figurd, adica in contact cu piesa
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de care se freaca (R); in (V) este articulat pe
sector o tige (M) in bronz care traverseaza eclisa
(R) si inima raiului. Eclisa (R) care poarta invelisu
in fonta (a a), este fixatd in partea exterioard a
raiului, asa in cat tigea (M) sa fie putin mai ridi-
catd intre contra-raiu si lama acului.

Cénd lama acului se aplicd pe raiul fix, impinge
aceastd tige si sectorul se ridicd, iar cand lama
este depdrtatd, sectorul devine in pozitia sa primi-
tivd prin propria sa greutate si prin actiunea resor-
tului (D).

Controloarele asedate in cele do¢ parti ale ace-
luiasi ac, sunt intercalate in serie intr’un circuit,
care va fi inchis cAnd cele dou¢ sectoare (A) sunt
in contact cu (R), dupa cum indicd figura.
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In stare normald lama acului, este tot-d’auna
aplicatd contra raiului fix, iar cea-l-alti este de-
pdrtatd ; circuitu va fi asa dar tot-d’auna deschis,
insd in trecerile de la o pozitie la alta, cele doué
lame se gédsesc departate de o datd intr'un moment
da*, in cazul acesta circuitul se inchide si soneria
functioneada.

Cand un acelasi post comanda mai multe ace,
este suficient de a intrebuinta o singurd sonerie,
cu conditie de a se stabili atatea derivatii cite ace
existd, si pe fie-care derivatie si se intercaleze o
busold numerotatd, cind se manevreazd un ac,
soneria functioneazd, si busola corespundétoare

trebue si devieze. G. H. Vartanovici
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STUDIU ASUPRA UNOR ERORI DE NIVELMENT

In operatiunile de nivelment erorile pot proveni
din 2 cause:

1-a. Din defectuositatea nivelului si 2. Din de-
fectuositatea tinerci mirei.

Erorile provenite din nivelse pot corige lesne cu
ajutorul instructiunilor, ce se gasesc in toate tra-
tatele de topografie.

Insd despre erorile provenite din defectuositatea
mirei, n'am vézut nimic in tratatele obicinuite de
topografie (cel putin cate cunosc). Despre aceste
erori ne vom ocupa in cele ce urmeazd, precum
si despre metodul de a le inlatura.

Unele mire au in adevér fir cu plumb sau buld
de aer fixate de iele, cu ajutorul cirora purtito-
rul mirei poate tine mira verticald. Dar influenta
vintului, a tremuraturei minei, in fine neputinta de
a se tine mira verticald perfect si reauna credinta
a purtdtorului mirei face pe multi operatori si
recurga la urmatorul metod:

Purtdtorul mirei misca mira spre nivel si in
sensul opus in jurul punctului de razim al mirei
pe pichet, atunci operatorul citeste cota cea mai
micd dintre acelea, care cad in dreptul firelor lu-
netei. Aceastd cotd ar fi in adevér cea reald, cand
mira n'ar avea grosime, sau cind ar avea picio-
rul, cu care razima pe pichet, tdiat in biseau cu

virful in planul cifrelor de pe mird (fig. 1). Dar
mirele au la picior o grosime de
0.03—0.04 in sensul razei vizuale
a lunetei. De aci resultd o gresala
simtitoare in cetirea cotelor dupd
metodul sus zis. Pentru cotele mici,
chiar metoda sus zisa fdrd nici o
corectiune dd aproape obicinuite e-
rori mai mari ca tinerea mirei ver-
ticale prin procedeurile obicinuite.
Fie AB o mira

!

B B
] / care din causa ne-
E JE F tinerei perfect verti-
<. cale ar lua positia

AB, EF raza vizuala
A de la nivel. Eroarea
(Fig. 2). ce facem, cetind pe
mird cota AE’ in loc de AE, ie:
AE'—AE—\AE?| EE?AE— V2" | bi—a,
insemndm cu & cota reald si cu 4 deplasarea EE..
Erdrea se poate pune sub forma:

a \/1—}—(%)2—1 =a Viftgla—1 ,
insemnand cu tge tangenta unghiului ce fac cele
2 positii ale mirei. Eroarea dupa cum se vede
creste cand « §i tgo. cresc.
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